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Toimivuustarkastelut

Hameenpuiston liikenteellista toimivuutta tarkasteltiin Hdmeenkadun etelapuolisella

osalla valilla Nalkalankatu — Hallituskatu.

Simulaation lilkennemaarat kuvaavat ennustevuoden 2040 paivaliikennetta, joka on
noin 60 % iltahuipputunnin liikenteesta. Paivaliikenteen lilkenne-ennusteen

laadinnassa huipputunnin suuntautumista on tasoitettu.

Tarkasteluja varten laadittiin kaksi muilta osin identtista lilkenneverkkoa, joista

toisessa on puiston suuntainen pyoratie ja toisessa ei.

Simulaatioissa tarkasteltiin pyoratien vaikutuksia puiston poikkikatujen

jonoutumiseen.

Simulaatiot on laadittu PTV Vissim —mikrosimulointiohjelmistolla ja tulokset ovat

viiden eri simulaatioajon keskiarvoja.
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Hameenpuiston paivaliikenteen tuntiliikenne-ennuste 2040
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Pyhajarvenkatu ja Tiiliruukinkatu
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Valo-chjatun liittymén keskimdardinen
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Keskimaarainen
Jonoutuminen.

Pisimmat
simulaatiotunnin
aikana havaitut
Maksimijonot.

Liittyman
keskimaarainen
ajoneuvokohtainen
viive (kaikki
tulosuunnat).
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Satamakatu ja Hallituskatu
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Johtopaatokset

Simulaatioiden jonopituudet ovat lahes identtiset molemmissa vaihtoehdoissa.

Keskimaarainen jonoutuminen on normaalin paivaliikenteen aikaan hyvin maltillista.

Maksimijonot kuvaavat pisimpia yksittaisia liikenteen jonoutumistilanteita

simulaatiotunnin aikana, tallaista jonoutumista esiintyy harvoin ja se on tilapaista.

Erot jonoutumisessa ja keskimaaraisissa ajoneuvokohtaisissa viiveissa ovat
marginaalisia — simulointiohjelmiston tuottama satunnaisvaihtelu aiheuttaa tuloksiin

eroja pyoratieta enemman.

Todellisuudessa liikennevalot toimivat alykkdammin kuin simulaatiossa ja nain ollen

liilkenteellisen toimivuuden voidaan olettaa olevan simulaatiota parempi.
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